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Inleiding 
 

Om de aggregatie van floating car data van het digitaal volgsysteem (DVS) van botsers en andere 
voertuigen te realiseren werkt het Agentschap Wegen en Verkeer sinds september 2022 samen met 
Monotch. Dit document beschrijft de nodige stappen om de koppeling op te zetten tussen een floating 
car data provider (GPS leverancier; verder DVS Dienstverlener genaamd?) en Monotch. 
 

Aanvraag 
 
De aanvraag voor het opzetten van de koppeling gebeurt via mail op 
verkeer.wegsystemen.telematica@mow.vlaanderen.be met referentie naar hun bedrijfsnaam en “DVS 
AWV”. 
 

Koppeling 
Websocket streaming: 
 

De koppeling gebeurt via websocket streaming. Floating car data wordt gestreamd naar een 
websocket server. De url van het endpoint van de websocket server zal bezorgd worden en wordt per 
leverancier bepaald. 
 

Authenticatie: 
 

Authenticatie met client side certificaten 

Het gebruik van client side certificaten staat toe om eenvoudig en veilig data uit te wisselen en 
beschermt tegen man-in-the-middle aanvallen. 
 
Elke DVS dienstverlener kan certificaten aanvragen via email 
verkeer.wegsystemen.telematica@mow.vlaanderen.be met referentie naar hun bedrijfsnaam en “DVS 
AWV”, op basis daarvan worden certificaten bezorgd voor het relevante endpoint. 
 
 

Authenticatie met behulp van Basic Authentication 
De track and trace dienst wordt geauthenticeerd met Basic authentication. Dit betekent dat er een 
gebruikersnaam en wachtwoord zal bezorgd worden die moet meegegeven worden als de 
Authorization HTTP header. Codevoorbeelden om dit uit te voeren zullen worden voorzien bij de opzet 
van de koppeling. 
  

mailto:verkeer.wegsystemen.telematica@mow.vlaanderen.be
mailto:verkeer.wegsystemen.telematica@mow.vlaanderen.be
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Datastructuur. 
 

JSON datastructuur: 
 
De data dient voorzien te worden in de volgende JSON structuur: 
 
 

Name 

Mandator
y (M) / 
Optional 
(O) 

Type Description 

vehicleId M String Vehicle license plate number 

timestamp M Integer 
Timestamp of the position measurement (number of 
milliseconds since 01-01-1970 UTC) 

lon M Float WGS84 longitude 

lat M Float WGS84 latitude 

vehicleType O  Integer 
DEPRECATED  
See chapter “Vehicle types” 

heading O Float 

Heading in degrees relative to North 
(0 = north, 90 = east, 180 = south, 270 = west)  
Minimum: 0 
Maximum: 359 

hdop O Float 
Accuracy in meters (horizontal dilution of precision) 
https://en.wikipedia.org/wiki/Dilution_of_precision_(navigatio
n)  

speed O Float Speed in kilometers per hour 

engineState O Integer 

DEPRECATED 
Engine state of the vehicle: 
-1 = unknown 
0 = off 
1 = on 

alt O Float Altitude in meters 

metadata O 
JSON 
object 

Additional information 

vehicleClass O Integer 
NEW  
See chapter “Vehicle classes” 

https://en.wikipedia.org/wiki/Dilution_of_precision_(navigation)
https://en.wikipedia.org/wiki/Dilution_of_precision_(navigation)
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serviceProviderI
d 

O String 

NEW 
Service provider identification 
(Flemish translation: “Identificatie van de dienstverlener”) 
This should be the company name or code of the company 
that operates the vehicle. 

orderId O String 
NEW 
Order identification 
(Flemish translation: “Dienstbevelidentificatie”) 

werfId O String 
NEW 
WERF identification 
(Flemish translation: “WERFid”) 

signallingActive O 
Boolea
n 

NEW 
True when signalling is active 
False when signalling is inactive 
(Flemish translation: “status van de signalisatie”) 

 
 
Vehicle types 

ID Name 

0 Unknown 

1 Passenger car 

2 Light truck 

3 Heavy truck (tractor + trailer) 

4 Bus 

5 Taxi 

6 Delivery van 

7 Ship 

8 Light rail 

9 Heavy rail 

10 Other 

11 Truck mounted impact attenuator 

12 Ambulance 

13 Fire engine 

14 Police vehicle 

15 Highway inspector 

16 Tow truck 
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17 Gully emptier 

18 Mower 

19 Watering vehicle 

 
Vehicle classes 

ID Name (Flemish) 

0 Voorsignalisatievoertuig botser 

1 Afschermende botser 

2 Kolkenzuiger 

3 Maaier 

4 Interventievoertuig 

5 Besproeiingsvoertuig 

6 Borstelvoertuig 

7 Markeervoertuig 

8 Zoutstrooier 

9 Werfvoertuig 

10 Hoogtewerker 

11 Asfalteringsvoertuig 

12 Fast voertuig 

13 Fast+ voertuig 

 
 
Voorbeelden 
 
Minimal 
{ 
  "vehicleId": "NL-123-X", 
  "timestamp": 1662488736898, 
  "lon": 51.019426, 
  "lat": 3.768572 
  "vehicleClass": 1, 
  "serviceProviderId": "Road Works xyz", 
} 
 
Full 
{ 
  "vehicleId": "NL-123-X", 
  "timestamp": 1662488736898, 
  "lon": 51.019426, 
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  "lat": 3.768572, 
  "vehicleType": 11, 
  "heading": 270.3, 
  "hdop": 1.23, 
  "speed": 90.52, 
  "engineState": 1, 
  "alt": 10.23, 
  "metadata": { 
    "string-field-key": "string-field-value", 
    "number-field-key": 0.231 
  }, 
  "vehicleClass": 1, 
  "serviceProviderId": "Road Works xyz", 
  "orderId": "dienstbevelidentificatie-123", 
  "werfId": "werf-123", 
  "signallingActive": true 
} 


